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Il vero Array GPR 3D ed applicazioni



Contenuti:

• Introduzione a MALÅ e alle sue soluzioni

• Motivazioni relative allo sviluppo degli array GPR 3D 

• Esperienze relative alle soluzioni legate ai GPR 3D 

• Applicazioni ed esempi del MALÅ MIRA



• Come possiamo semplificare le interpretazioni?

• Come possiamo essere più efficienti ad indagare

vaste aree? 

Standard 1 Channel (2D) GPR

Approccio GPR tradizionale

Motivazioni per lo sviluppo di Array 3D
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GPR Profile

Pseudo data volume (2,5D)
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GPR Profile

Pseudo data volume (2,5D)

Time-slice GPR
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Motivazioni per lo sviluppo di Array 3D



Tx

Rx

Punti di comunicazione

Esperienze dallo sviluppo di Array 3D

MALÅ Imaging Radar Array (MIRA):
• Elementi separati, con off-set 

• Cross comunicazione tra canali

• Sequenze arbitrarie di comunicazione TX-RX

• Minimizzazione della spaziatura tra profili



Tx1 Rx1 Tx2 Rx2 Tx3 Rx3 Tx4 Rx4 Tx5 Rx5

Esperienze dallo sviluppo di Array 3D

La cross-comunicazione tra le antenne è quindi possibile e  

personalizzabile



Esperienze dallo sviluppo di Array 3D

• “Shooting tables”

MIRAsoft



MIRA raccoglie dati ugualmente spaziati (max ¼ 

della lunghezza d’onda) attraverso tutta l’area di 

indagine, una necessità per un processing 3D reale

ottimizzato e per risultati ad elevata risoluzione. 

MIRA

Esperienze dallo sviluppo di Array 3D



MALÅ MIRA
Quattro applicazioni principali:
1)  Mappatura sottoservizi

4)  ricerca

2)  manutenzione/QC strade, ponti, pavimentazioni

3)  Archeologia

Applicazioni ed esempi
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Veicolo

Laptop da campagna

Sistema GPR

Ruota con encoder

Telaio di montaggio Sistema di

marcatura

Experiences from Sviluppo di GPR 3D

MALÅ MIRA

Setup standard 



I sistemi di movimentazione (antenna /veicolo), influenza la qualità dei

dati, principalmente relativamente al posizionamento, così come alla

produttività. 

Le soluzioni considerate: 

1) Montaggio frontale – buona copertura laterale e controllo

2) Montaggio a traino– maggior velocità, minor controllo laterale

3) Spinta a mano – per piccole aree

Esperienze dallo sviluppo di GPR 3D

MALÅ MIRA



Esperienze dallo sviluppo di GPR 3D

Un errore di posizionamento secondario, 

Antenna da 400MHz

Un grave errore di posizionamento, antenna da 1300 MHz 

Causato dalla conduzione manuale su strada ghiacciata

• Un posizionamento inadeguato è causa della maggior parte degli errori

• Sono raccomandati sistemi GPS RTK o Stazioni Totali robotizzate

• Errori di posizionamento (ovviamente) aumentano all’aumentare della

frequenza centrale delle antenne

MALÅ MIRA - Posizionamento


